Théme de séquence : PROGRAMMER UN SYSTEME
Comment faire avancer un robot programmable ?
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Comment le robot avance t-il ?
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Qu’est-ce qui fait avancer le robot ?

« Mettez le robot sous tension, choisissez le mode « suivi de ligne » puis placez le robot sur le circuit en forme de
«8».

« Observez son comportement :
- Le suivi de ligne est-il fluide ? Justifiez ..Non..Jarsque. Je.robot aborde un.virage cela devient. sacader....................

- Comment le robot s’y prend-il pour tourner ? Expliquez ce qu'il se passe lorsqu’il tourne vers la gauche au
niveau de chaque roue. .Lorsque.le.robot.veut.trouner. il.nly.a.qu'une des deux roues qui est en. mouvement suivant.s'il...
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- Y-a-t-il un lien entre la fagon dont s’allument les petites LEDs sur le dessus du capteur suiveur de ligne et la
facon dont les roues toUMENt 7 EXPIQUEZ. .....c.ovveeeeuriiicee et

« Identifiez la source d’énergie du robot, & quoi sert-elle ? Ge.sont.les piles.qui.fournissent.au.rebet [énergie.nécessaire
a.son.fonctionnement

Quelle est la forme de I'énergie ? .Clest.l'@nergie.EleCliUE ...

« Identifiez le chemin de I'énergie dans le robot au travers des composants qui lui permettent de se déplacer. Pour
cela exprimez ce qu'il se passe du début a la fin en expliquant par des phrases.

..énergie.électrique.est faurnit.par.les.piles. puis.acheminée.vers.le moteur.via .des. cables.et.la.carte. mCarte................
~Le.mateur.canverit.'énergie electrique. en énergie mécanique.. Ge.dernier. est relié. aux.roves. qui. permettent le. déplacement.

« Complétez la chaine d’énergie du robot mBot.
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Qu’est-ce qui fait changer le comportement du robot ?

« Mettez le robot sous tension, choisissez le mode «Détection d’obstacles » puis placez le robot au sol.
« Observez son comportement :

- Comment le robot réagit-il & 'approche de 'obstacle ? l.orsque.le.rabat.voit un.obstacle..il.change.de.direction...

- En vous appuyant sur les éléments ci-dessous, expliquez son principe de fonctionnement. (Savez-vous que
c'est comme cela que les chauve-souris se repérent ?)

Etape 1: La carte mCore envoie le signal & la partie ««émetteur» du
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Etape.3.;.Quand.un.obstacle se présente le signal.est.renvoyé.sur....
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N Etape 5 : l'information est traitée par la carte mCore
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« Complétez la chaine d’information du robot mBot.

Information
d’entrée
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ACQUERIR TRAITER ( Transmettre )
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